
1 
 

Бібліотека Житомирського державного технологічного університету 
 
 
 
 
 

Кирилович 
Валерій Анатолійович 

 
Біобібліографічний покажчик 

 

 
 

Доктор технічних наук, професор кафедри автоматизації та комп’ютерно-
інтегрованих технологій ім. проф. Б.Б. Самотокіна Житомирського державного 

технологічного університету 
 

 
 
 
 
 



2 
 

Зміст: 
Основні етапи життя і діяльності……………………………………………….. 3 
Основні опубліковані праці………………………………………………………. 5 
Дисертації…………………………………………………………………………………… 5 
Монографії…………………………………………………………………………………. 5 
Підручники, навчальні посібники……………………………………………… 6 
Науково-методичні видання……………………………………………………… 6 
Публікації в наукових збірниках та журналах…………………………… 7 
Тези, матеріали конференцій………………………………………………….. 12 
Патенти, авторські свідоцтва…………………………………………………… 17 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



3 
 

Основні етапи життя і діяльності 
 

28.04 1953 р. – народився в Житомирі; 
1960 р. –пішов в 1-й клас  Крошнянської середньої школи;  
1964 р. – навчання в середній школі  №36 м. Житомира; 
1970 р. – із золотою медаллю закінчив середню школу № 36 м Житомира.  
09.1970 р. – вступив на перший курс Житомирського загально–технічного 
факультету Київського політехнічного інституту (ЖЗТФ КПІ); 
1974 р. – присвоєно звання майстра спорту СРСР з сучасного п’ятиборства; 
06.1975 р. – закінчив Житомирський загально–технічний факультет Київського 
політехнічного інституту (ЖЗТФ КПІ) за спеціальністю "Технологія 
машинобудування, металорізальні верстати та інструменти”; 
08.1975 р. – інженер–конструктор Житомирського заводу верстатів-автоматів; 
11.1975–1976 рр.. – служба в рядах Збройних сил; 
12.1976–01.1978рр. – тренер із сучасного п’ятиборства ДСТ “ Колос” м. Житомир; 
01.1978–04.1979рр. – інженер науково-дослідного сектора ЖЗТФ КПІ; 
04.1979–11.1986 рр. – асистент кафедри металорізальних верстатів та 
інструментів ЖФ КПІ; 
11.1986–12.1990 рр. – навчання в аспірантурі при Київському політехнічному 
інституті; 
1990 р. – захист кандидатської дисертації на тему "Вибір промислових роботів 
при технологічному проектуванні робототехнічних складальних систем”; 
02.1990–05.1991рр. – асистент кафедри технології машинобудування ЖФКПІ 
після успішного закінчення  аспірантури; 
05.1991–12.1991рр. – старший викладач кафедри РТС і К  ЖФКПІ; 
12.1991–07.1994рр. – доцент кафедри РТС і К  ЖФКПІ; 
10.1992р. – захистив дисертацію у спеціалізованій Вченій раді КПІ; 
1993 р. – отримав звання доцента; 
07.1994–12.1997 рр. – доцент кафедри РТС і К Житомирського інженерно  
технологічного інституту , що створений на базі ЖФКПІ після його ліквідації; 
12.1997–06.2002рр. – доцент кафедри Аі КТ; 
07.2002–09,2002 рр. – декан Житомирського інженерно-технологічного 
інституту; 
09.2002–04. 2003 рр. – доцент кафедри Аі КТ з виконанням обов’язків декана 
ФІКТ ЖІТІ; 
04.2005–04.2007рр. – декан ФІКТ ЖДТУ з виконанням обов’язків доцента 
кафедри Аі КТ ЖДТУ; 
04.2007–07.2007рр. – перший проректор Приватного вищого навчального 
закладу першої категорії підприємництва та сучасних технологій (ПВНЗ ІПСТ); 
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07.2007–06-2009 рр. – виконуючий обов’язки ректора Приватного вищого 
навчального закладу першої категорії підприємництва та сучасних технологій 
(ПВНЗ ІПСТ.); 
09.2009р. – доцент кафедри АіКТ  Житомирського Державного технологічного 
університету; 
2015 р. – захист дисертації на здобуття наукового ступеня доктора технічних наук 
на тему  “Автоматизований синтез роботизованих механоскладальних 
технологій в гнучких виробничих комірках”. 
   На сьогодні опублікував 235 науково-методичних праць. З них 1 підручник та 2 
навчальних посібника з грифом МОН України, 7 авторських свідоцтв СРСР та 
патентів України, 1 монографія, 1 охоронний документ – право на твір. Активно 
публікується в наукових фахових виданнях України, в друкованих органах 
ближнього та дальнього зарубіжжя. Наукові інтереси: автоматизація 
технологічної підготовки гнучкого механоскладального виробництва; 
автоматизоване проектування роботизованих технологічних процесів 
механоскладання. Бере активну участь у підготовці магістрів з автоматизації та 
комп’ютерно-інтегрованих технологій та керує науковими дослідженнями 
аспірантів. Під його науковим керівництвом захищено 5 кандидатських 
дисертації, готуються до захисту дисертації ще 2-х аспірантів та співшукачів. 
Наукова школа професора Кириловича В.А. проводить дослідження за темами: 
“Робототехніка. Формалізований опис кінематичних структурних агрегатно-
модульних промислових роботів. Автоматизація процесу керування точністю 
позиціонування промислових роботів”; “Автоматизований синтез роботизованих 
механоскладальних технологій”. Працівниками кафедри впродовж 2010 – 2017 
рр. виконувались та продовжують виконуватись держбюджетні науково-дослідні 
теми, до виконання яких залучались аспіранти і студенти: 

 №26 “Розробка та вдосконалення методів та засобів автоматизованого 
проектування організаціно-технологічної основи ГВС”. Виконавці – Кирилович В. 
А., Черепанська І. Ю., Богдановський М. В., Підтиченко О. В. (номер 
держреєстрації 0109U001874); 

 № 35 “Розробка та вдосконалення методів та засобів автоматизованого 
синтезу роботизованих механоскладальних технологій в міні-ГВС”. Виконавці – 
Кирилович В. А., Сазонов А. Ю., Богдановський М. В., Підтиченко О. В., Моргунов 
Р. С. (номер держреєстрації 0112U001795); 

   Хобі – спорт, майстер спорту з сучасного п‘ятиборства, неодноразовий 
переможець та призер першостей ДСТ "Авангард" та "Колос", а також 
Всеукраїнських змагань серед ветеранів, в минулому член збірної команди 
України серед ветеранів з цього виду спорту, учасник та призер Європейських 
змагань, неодноразовий учасник чемпіонатів світу та Європи із сучасного 
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п‘ятиборства серед ветеранів, рекордсмен України з плавання серед ветеранів, 
в.о. президента Житомирської федерації сучасного п’ятиборства, член Президії 
федерації сучасного п’ятиборства України.  

ОСНОВНІ ОПУБЛІКОВАНІ ПРАЦІ 

 
ДИСЕРТАЦІЇ 

 

1. Кирилович В. А. Автоматизированный выбор промышленных роботов при 

технологическом проектировании робототехнических сборочных систем: дис. … канд. 

техн. наук : 05.02.08 – технология машиностроения. – Киев. : КПИ, 1990. –337 с.  

 

2. Кирилович В. А. Автоматизований синтез роботизованих механоскладальних 

технологій : дис. … док. техн. наук: 05.02.08 – технологія машинобудуваня. – Київ, 

НТУУ “КПІ”, 2015. – 539 с.  

 

3. Кирилович В. А. Автоматизований синтез роботизованих механоскладальних 

технологій в гнучких виробничих комірках: автореф. дис. …д-ра техн. наук: 05.02.08 / 

Кирилович Валерій Анатолійович; Нац. техн. ун-т України «Київ. Політех. ін-т». – 

Київ., 2015. – 48 с. 

 

МОНОГРАФІЇ 

 

4. Визначення тривалості виробничого циклу в механоскладальних РТК / Валерій 

Кирилович, Ілона Сачук // Projectowanie procesow i systemow technologicznych. 

[Monografia] / Pod redakcja Antoniego Swicia. – Lubelskie Towarzystwo Naukowe, Lublin, 

Poland, 2003. – S. 139-147.  

 

5. Самотокин Б.Б. Лаборатории удаленного доступа управления и виртуальные учебные 

лаборатории / Б. Б. Самотокин, В. А. Кирилович, А. Ю. Сазонов // Современные 

методы преподавания для студентов инженерных направлений: монография / А. А. 

Большаков и др. / под общ. ред. О. Н. Долининой. – Саратов: Сарат. гос. техн. ун–т, 

2014. – С. 43–59.  

 

6. Сазонов А. Ю. Наукові основи автоматизованого керування точністю позиціонування 

промислових роботів при синтезі спеціалізованих гнучких інтегрованих систем : 

монографія / А. Ю. Сазонов, В. А. Кирилович, О. М. Безвесільна, І. Ю. Черепанська. – 

Житомир : ЖДТУ, 2015. – 271 с. 

 

7. Черепанська І. Ю. Теорія і принципи побудови автоматизованої системи для лінійних і 

кутових переміщень об'єктів виробництва з використанням математичного апарату 

кватерніонів та штучних нейронних мереж : монографія / І. Ю. Черепанська, В. А. 

Кирилович, А. Ю. Сазонов, О. М. Безвесільна. – Житомир : ЖДТУ, 2016. – 326 с. 
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ПІДРУЧНИКИ, НАВЧАЛЬНІ ПОСІБНИКИ 

 
8. Кирилович В. А. Нормування часу та режимів різання для токарних верстатів з ЧПУ : 

навч. посібник / В. А. Кирилович, П. П. Мельничук, В. А. Яновский ; за ред. В. А. 

Кириловича. – Житомир : ЖІТІ, 2001. – 600 с.  

 

9. Желєзна, А. О. Основи взаємозамінності, стандартизації та технічних вимірювань : 

навч. посібник / А. О. Желєзна, В. А. Кирилович. – Житомир : ЖІТІ, 2002. – 616 с.  

 

10. Кирилович В. А. Технологія автоматизованого виробництва : навч.-метод. посібник. 

Вип.3 : Курсове проектування / В. А. Кирилович, В. А. Яновський. - Житомир : ЖІТІ, 

2002. – 148с.  

 

11. Кирилович В. А. Основи системного аналізу : практикум: навч. посібник / В. А. 

Кирилович, В. Б. Крижанівський, І. В. Сачук. – Житомир : ЖДТУ, 2004. – 104с.  

 

12. Технологія автоматизованого виробництва : підручник / О. О. Жолобов, В. А. 

Кирилович, П. П. Мельничук, В. А. Яновський. – Житомир : ЖДТУ, 2008. – 1014 с.  

 

13. Кирилович В. А. Програмування механічної обробки в технологічних системах : навч. 

посібник / В. А. Кирилович, С. С. Чайковський. – Житомир : ЖДТУ, 2009. – 178 с. 

 

14. Планування, моделювання та верификація процесів у гнучких виробничих системах. 

практикум : навч.-метод. посібник / І. Ю. Черепанська, В. А. Кирилович, А. Ю. 

Сазонов, Б. Б. Самотокін. – Житомир : ЖДТУ, 2015. – 285 с. 

 

15. Кирилович В. А. Основи технологій обробки поверхонь деталей машин : підручник / 

В. А. Кирилович, П. П. Мельничук, В. А. Яновський. – Житомир : Видавець О.О. 

Євенок, 2017. – 266 с.  

 

НАУКОВО-МЕТОДИЧНІ ВИДАННЯ 

 

16. Кирилович В. А. Автоматичне виробниче обладнання та робототехніка: метод. 

вказівки до виконання лаб. робіт для студ. спец. 7.092501 / В. А. Кирилович. – 

Житомир: ЖІТІ, 1998. – 72 с.  

 

17. Кирилович В. А. Технологія автоматизованого виробництва : навч.-метод. посібник. 

Вип.1: Практичні заняття / В. А. Кирилович. – Житомир : ЖІТІ, 2000. – 156 с.  

 

18. Кирилович, В. А. Технологія автоматизованого виробництва: лаб. практикум. Вип. 2. / 

В. А. Кирилович, В. Г. Сницар, В. Є. Юмашев. – Житомир : ЖІТІ, 2001. – 276с. 

 

19. Підготовка магістрів на кафедрі АіКТ та виконання магістерської атестаційної роботи: 

навч.-метод. посібник / О. М. Безвесільна, В. А. Кирилович, І. В. Сачук. – Житомир : 

ЖДТУ, 2005. – 40с.  
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20. Передові технології в автоматизованому виробництві. Практикум: навч.-метод. 

посібник / В. А. Кирилович, Р. С. Моргунов, Л. В. Дімітров, П. П. Мельничук ; за ред. 

В. А. Кириловича. – Житомир : Видавець О.О. Євенок, 2016. – 144 с. 

 

21. Підготовка магістрів на кафедрі А та КІТ ім. Б.Б. Самотокіна, виконання та захист 

дипломної роботи магістра: навч.-метод. посібник / В. А. Кирилович, І. В. 

Крижанівська, О. В. Підтиченко, А. Г. Ткачук. – Житомир : ЖДТУ, 2018. – 74 с. 

 

ПУБЛІКАЦІЇ В НАУКОВИХ ЗБІРНИКАХ ТА ЖУРНАЛАХ 

 

22. Побудова багатомовного словника термінів з автоматизації машино та 

приладобудування / В. А. Кирилович, М. М. Колодницький, В. І. Швець // Вісник 

ЖІТІ. – 1995. – Вип. 2. – С. 70–73. 

 

23. Формалізований опис просторово-компоновочних характеристик металорізальних 

верстатів / В. А. Кирилович, М. М. Колодницький, Ю. І. Лисогор, О. А. Неподобний // 

Вісник ЖІТІ. – 1996. – Вип. 3. – С. 115–120. 

 

24. Автоматизація статистичного аналізу параметрів точності обробки матеріалів різання / 

В. А. Кирилович, Л. О. Одікадзе, О. Ю. Одікадзе // Вісник ЖІТІ. Сер. :Технічні науки. 

– 1997. – № 6. – С. 38–44. 

 

25. Аналіз методів опису агрегатно-модульних промислових роботів для їх 

автоматизованого вибору / В. А. Кирилович, І. В. Сачук // Вісник ЖІТІ. Сер. : Технічні 

науки. – 2000. – Вип. 13. – С. 3–9. 

 

26. Методичні підходи до вирішення задачі автоматизавоного проектування універсально-

складальних пристосувань / В. А. Кирилович, О. В. Підтиченко, В. В. Томашевський, 

В. А. Яновський // Вісник ЖІТІ. Сер. : Технічні науки. – 2001. – Вип. 18. – С. 105–114. 

 

27. Автоматизоване формування траєкторії переміщення схвата агрегатно-модульних 

промислових роботів за мінімумом точок позиціонування / Ю. В. Івахненков, В. А. 

Кирилович, І. В. Сачук // Вісник ЖДТУ. Сер. : Технічні науки. – 2002. – Спец. випуск. 

– С. 85–92. 

 

28. Ієрархічна структура елементів конструкцій верстатних пристосувань системи УСПО / 

В. А. Кирилович, О. В. Підтиченко, В. В. Томашевський // Вісник ЖДТУ. Сер. : 

Технічні науки. – 2002. – Спец. випуск. – С. 139–146. 

 

29. Особливості автоматизованого аналізу динаміки агрегатно-модульних промислових 

роботів / М. В. Богдановський, В. А. Кирилович, І. В. Сачук // Вісник ЖДТУ. Сер. : 

Технічні науки. – 2002. – № 3(22). – С.99–103. 

 

30. Автоматизоване формування множини технологічно-перспективних кінематичних 

структур при виборі агрегатно-модульних промислових роботів / В. А. Кирилович, І. 

В. Сачук // Вісник ЖДТУ. Сер. : Технічні науки. – 2003. – Т. 2, № 2(26). – С. 81–88. 
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31. Геометричний аспект траєкторних задач роботизованих механоскладальних технологій 

/ В. А. Кирилович, І. В. Сачук // Техніка в сільськогосподарському  виробництві, 

галузеве машинобудування, автоматизація : зб. наук. праць Кіровоградського 

державного технологічного університету. – Кіровоград, КДТУ. – 2003. – № 12. – С. 

210–214. 

 

32. Шляхи підвищення ефективності функціонування РТК при їх автоматизованому 

проектуванні / В. А. Кирилович, О. В. Підтиченко // Вісник ЖДТУ. Сер. : Технічні 
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державний технологічний університет; заявл. 01.25. 2014. 
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132. Свідотцтво про реєстрацію авторського права на твір “Алгоритм програмної точнісної 

атестації робочих зон промислових роботів” / А. Ю. Сазонов, В. А. Кирилович; заявник 

Житомирський державний технологічний університет; №53326; заявл. 25.11.2013; опубл. 

25.01.2014. – 6 с. 


